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100% Student 100% StartUp



Hvor kom idéen  fra?
Produktutviklingsfaget



Kom over problemstillingen: 
Korrosjon  Under Isolasjon  (KUI)





Robotikk

Proof of Concept:

• Vertikal bevegelse

• Rotere på røret





Siden den gang:

Fo rts a tte  å  g ra ve  i 
p ro b le m s tillin g e n

Sta rte t p å  MVP. Sa m le t in n  
10 0  0 0 0  Kr i So ft- Fu n d in g

“Syre te s t” a v 
fo rre tn in g s id é  o g  

re kru tte rin g  a v te a m

Sommer 
2024

Høst 
2024

Vinter 
2024

Vinter 
2025

Sa tt o p p  ko n to r, jo b b e r 
m e d  å  få  s ig n e rt 

s a m a rb e id s a vta le r o g  
s ø ke  s o m  m e r fo u n d in g



TEAM

CELINE SLÅTTELIA OSCAR LAE KRISTIAN ROMEN INGEBORG BOGENDANIEL SKOGLAND

Mechanical Engineering Business and Law Civil Engineering Cyber SecurityElectrical Engineering
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ROADMAP

Samlet 110 000 NOK i 
softfunding og tatt opp i 

akseleratoren 
GründerAcademy

Fullføre og teste MVP. Den 
skal kunne navigere seg 
forbi bend, oppheng og 

flenser

Q1 Q2 Q3
Iterere MVP videre og teste 
denne på et pilotprosjekt

Q4
Ta imot tilbakemeldinger fra 

kunder og ferdigstille en 
robot klar for salg



Samspill med større aktører
“Utvikle noe kunden 

FAKTISK har bruk for”



Tidlig dialog med industrien

• Tett  samarbeid  med kunde og sluttbruker

• Direkte  innspill  i bransjens utfordringer

• Klare  krav  til løsningen vår



Strategisk  partnerskap

• Verdifull  bransjekunnskap og praktiske erfaringer

• Mulighet for å påvirke  utviklingen

• Reduserer  risiko  gjennom felles pilotprosjekter  og finansiering

• Konkurransefordel  gjennom tidlig bruk av teknologien



Utvikle  med fremtid  i fokus

Value prop

Minimere risikofylt arbeid

Gjøre inspeksjonsprosessen 
mer effektiv

Senke inspeksjons-
kostnaden

Forhindre unødvendige
 lekkasjer og avfall

Fremtidig value prop

Autonom inspeksjon

Samhandling med 
andre roboter

Bruke data samlet 
over tid til å predikere



NTNU og Innovasjon



Student organisasjoner



Interesse Id é u t v ik lin g S k a le r in g





Støtteordninger

25 000 kr

+ 75 000 kr

+ 300 000 kr

= 400 000 kr



Tidligere startups  fra NTNU





Daniel Kjøle Skogland
+47 908 81 427

TAKK FOR MEG
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